UNIVERSITATEA TEHNICA "GHEORGHE ASACHI" DIN IASI

FACULTATEA DE MECANICA
DEPARTAMENTUL DE INGINERIE MECANICA, MECATRONICA S| ROBOTICA
Concurs pentru ocuparea postului de PROFESOR UNIVERSITAR, poz. 2

Disciplinele postului:  Bazele roboticii

Roboti mobili
Conducere doctorat, Domeniu Inginerie mecanica

FISA DE VERIFICARE
a indeplinirii standardelor universitatii de prezentare la concurs pentru postul de
profesor universitar

publicat in Monitorul Oficial al Romaniei nr. din data de

Candidat: DOROFTEI loan / Data nasterii: 24.08.1962 Functia actuald: PROFESOR UNIVERSITAR, Data numirii in functia actuala: 24.02.2003 Institutia:

Universitatea Tehnica "Gheorghe Asachi" din lasi

1. Studiile universitare de licen{a

: Media
Nr. Institutia de invatamant superior si Domeniul/programul de studii Titlul acordat _,MM_QL Mﬁmm examenului de
crt. facultatea absolvita — anul absolvirii (specializarea) $€C finalizare
kinin.8.00) (min.9.00)
Institutul Politehnic "Gheorghe Asachi" din Inginerie Mecanica / Utilaj Tehnologic Inginer mecanic 9.75 10.00
lasi, Facultatea de Mecanica - 1986
2. Studiile universitare de master
Nr. Institutia de Tnvatamant superior si Domeniul/programul de studii Media de scolaritate Media examenului de finalizare
crt. facultatea absolvitd — anul absolvirii (specializarea) (min.S.00) (min.9.00)

3.Studiile de doctorat

Mﬂ Institutia organizatoare de doctorat Domeniul Perioada Titlul stiintific acordat
Universitatea Tehnica "Gheorghe Asachi" | Inginerie mecanica 1992 - 1998 Doctor inginer
din lasi
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3. Studii gi burse postdoctorale (stagii de cel putin 6 luni)

M.ﬂ Tara/lnstitutia Domeniul/Specializarea Perioada Tipul de bursa
Belgia / Universite Libre de Bruxelles Inginerie mecanica / Robotica 01.01.1999 - Bursa postdoctorat al ULB
(ULB) 31.12.2001

4. Grade didacticel/profesionale

N Institutia Domeniul Perioada Titlul/postul didactic sau

crt.

gradul/postul profesional

Tabelul 1. Standardul minimal al universitatii SMU.PROF.1 — Activitatea didactica

Realizari NETREF HE
Standardul minimal al (se trec cifrele de ordine ale Kl realizari
universitatii Indicatori de performants realizarilor cuprinse in lista de Punctai P e Numar
SMU.PROF.1 - P lucrari, iar, dupa caz, celelalte ) s ot : puncte
5 : i o s oo e . realizari candidatul
Activitatea didactica realizari se nominalizeaza ui
explicit)
Valoarea contributiilor Ca | Carte/ curs/ manual publicata n strainatate 8 _ 0 0
la dezvoltarea Capitol carte/ curs/ manual publicat in 36
activitatilor didactice/ shSinatate Cap1-Cap36 6 - 13.312
profesionale, cu Carte/ curs/ manual publicata in editura Cal—Cad 9
referire distincta la recunoscutd CNCS (unic/ prim autor sau co- 5 1 82.31
realizarile dupa autor) Cb1-Cbb
acordarea ultimului titlu Capitol curs/ manual publicat in editura 0
didactic/grad % 3 - 0
; G m_._m in car recunoscutd CNCS
rofesional prin carti =
ch__om*m ?uma::z | Indrumar/ culegere de probleme (publicat sau =13 4 1 3 9.58
recunoscute, capitole disponibil pe Web)
ﬁm.oﬂm:nm redactate, D Sisteme de Amenajare lucrare noua de Controlul miscarii unui robot social -
sisteme de laborator laborator laborator cu instalatie PROBO
functionale, metode de functionale experimentala Controlul miscarii unui robot mabil cu
lucru avansate aplicate (numai pentru roti Mecanum
etc. - dupa caz disciplinele Controlul miscarii unui robot pasitor 2 2 6 15
’ 1 hexapod
qu&m.Ncﬁm cu Controlul miscarii unui robot pasitor
lucrari de biped
laborator) Controlul miscarii unui robot mobil cu
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rotl. autonom
Controlul miscarii unui robot mobil cu
locomotie hibrida
Amenajare/ concepere Simularea 3D a unui robot pasitor
lucrare noua de laborator/ hexapod 15 2
proiect/ simulare pe Simularea 3D a unui robot mobil cu :
calculator/ studiu de caz locomotie hibrida
Contributie la dotarea Contributii prin donatii,
laboratoarelor, in valoare sponsorizari, granturi si ’ 142
echivalenta cu 700 Euro mijlloace proprii de cel putin
100 000 Eur
W C.,___Nmﬂmm m:nn.ﬁ de .wEa_E Suport curs si lucrari practice
sistemelor de autoinstruire pe Web la disciplina Bazele roboticii
predare/ pentru seminar, laborator, www.mectuiasi.rofindex n:u‘_.ﬂ 1 1 5.16
invatare/ proiestyitegral penirn :am.:._aoés_o.ma-ammomSmm
evaluare de tip | disciplind)
e-learning/ on- Suport de prezentare/
line/ multimedia | instruire text/ video/ audio/ 1
etc. ppt a disciplinei
Total puncte SMU.PROF.1 (min. 24) 267.362

Punctajul se calculeaza conf. Anexei 3.

— detine diploma de doctor in ramura de stiinta corespunzétoare postului sau intr-o ramura inrudita;
Pentru candidatii care vin din afara Universitatii:

—  media examenului de finalizare a studiilor universitare de licenta si de masterat: minim 9,00 pentru cei care vin din afara Universitatii;

— media generalé de scolaritate: la licentd minim 8,00, la masterat minim 9.00. pentru cei care vin din afara Universitatii.
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